Model : 80-2026-002

Model : EGW Eﬂ\:m
KILAVUZLU RADAR TiP (TDR) SEVIVE TRANSMITTERI sensors

Bu kilavuzda bulunan bilgiler gdzden gegirilmis ve tamamen glivenilirdir. Yazimdan kaynaklanan bir hatadan dolayi sorumluluk kabul edilmez.
Bu kilavuzda yer alan Urlnler sadece bilgi amaglidir ve bilgilendirimeden degistirilebilir.

M

Modeller :

EGW 204, EGW 205
EGW 202, EGW 203
EGW 201, EGW 207

EGW 20S c € EH[

Kullanilan Semboller :

: Dikkat lg' : Not ﬁElden Cikarma

IS Litfen kilavuzlu radar tip (TRD) seviye transmitterinin kurulumundan énce bu kilavuzu dikkatle okuyunuz. Bu kilavuzdaki uyarilara

uyulmamasindan kaynaklanan kaza ve zararlarin sorumlulugu kullaniciya aittir.
IE" Kilavuzlu radar tip (TRD) seviye transmitterinin bozulmasi durumunda, bulundugu sistemde olugulabilecek kaza ve zararlari
engellemek igin dnlem aliniz.
IE" Bu kilavuz daha sonrada kullaniimak tizere kolay ulagilabilir bir yerde saklanmalidir.
Ticari amagla kullanilamaz, sadece urtinu devreye almak igin hazirlanmistir.
IE" Cihazile ilgili montaj semasina uygun olarak montaj yapmadan sistemi galigtirmayin.
IS imalatgl yikimlGliga yerel kanunlara gére cihazin satin alma degerini gegemez.
IS Cihaz lizerinde degisiklik yapmayin ve tamir etmeye ¢alismayin. Tamirat yetkili servis elemanlari tarafindan yapilmalidir.
IZ" Etiket ve seri numarasi icermeyen irlinler garanti kapsami diginda degerlendirilir.
IS Cihazlarin lzerinde sigorta ve devre kesici yoktur. Kullanici tarafindan sisteme eklenmis olmalidir.
I Bakanlik tarafindan belirlenen siireye gére, cihazin elverigli kullanim siresi 10 yildir.
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I € 1=11 T=Y I =T ]I P 2
2 (1111 o 4
K T T =LY« 1T 23
4, CINAZIN SOKUIMESI....cucrierisirressessressssssessssssesssesessssssssssesssssssss st e sssse s ssssessssse s s nsse s s sE s S e EeE e EeE R AR e AR R e R R A nE R e R 23
E I 1= I =T 1 PP 23
T (Y (110 L= (€1 £ T T 23
7o TAMIE -UPOHCT AGIEST...vvvvvueeescsssssssssssssssssssssssssessssssssssssssssssssssssssss s s AR Sss e R RS R RS R AR R AR RS R RS R R RS RR R RS 23
T = [ LY 1 0116 Ty 1 - TSPV 23
LT € 1T 1R - Ty 4 - PP 23



1. Genel Bilgiler :

1.1. Malzemenin Kabulii

Malzeme kabullinden hemen sonra nakliye esnasinda paketlerde hicbir hasar olmadigini kontrol edin. Eger paketler hasirli ise hemen
paketleri acin ve (rlinlerin etkilenip etkilenmedigini kontrol edin , bir hasar durumu s6z konusu ise sikayet raporunuzu nakliyeci firmaya
ve bir fotokopisini firmamiz adresine génderin

1.2. Kullanim Alanlari Konusunda Bilgi
Ugucu sivilar, kopUkli sivilar, yapiskan sivilar, kaynayan ve kdpuren sivilar, ham petrol tanklari.

Yanhg Kullanim :

Hatall veya uygunsuz kullanim, cihazin performansini zayiflatabilir veya érnegin yanlis montaj veya ayarlama yizlinden cihazin veya personelin
hasar gormesine neden olabilir, agindirici ortam icin pas onleyici olmayan cihaz takilmasi, saha kosulu cihazin teknik ozellik sinir degerine uymaz.
Uretici, uygunsuz veya yanlis kullanimdan kaynaklanan hasarlardan sorumlu degildir.

Cihaz yanls calistinildiginda veya 6zel montaj kosullarindan kaynaklanan yankiyi yanlis degerlendirdiginde, bu cihazi kullanmanizi 6nermiyoruz.
Kullanicinin uyariyi ihlal etmesi durumunda ilgili hasardan retici sorumlu degildir.

Cihaz Asagidaki Yonergenin Gereklerini Yerine Getirir.
+ Low Voltage Directive 2006/35/EC

+ EMC Directive 2004/30/EC

*EN 61010-1

+ EMC specification acc. to EN 61326/1

Avantajlar :

Kompakt yapidadir

Devreye almasi kolaydir

Dayanikli mekanik yapi

Yksek sicaklik modelleri mevcuttur

Ortam Sartlari;  Bagil Nem:5-98 %RH Ortam sicakligi: 60°C  (-40 °C nin altinda kullaniimaz)

1.3. Calisma Prensibi

Radarin anteni tarafindan yayilan mikrodalga darbeleri, dl¢ilecek ortamin ylizeyi tarafindan yansitilan 1sik hizinda ve enerjisinin bir parcasi
olarak hareket eder, ayni anten tarafindan alinir.
Emisyon ve darbelerin gelisi arasindaki stire (ugus stresi), anten ile dlglilecek ortamin ylizeyi arasindaki mevcut mesafe ile orantilidir

Elektromanyetik dalga gok ylksek bir hizda (nanosaniye) hareket eder, bu ylizden onu tanimlamak zordur.

Ensim Sensors Kilavuzlu Radar Tip Seviye Transmitteri, entegre yonetim sistemleri sayesinde, aralarindaki sireyi tespit etmelerini saglayan
uygun bir demodiilasyon teknolojisi ile darbelerin emisyonu ve diizeltiimis alimlari ve sonug olarak seviye 6lclimini belirler.

Alfanimerik ekran kullanicinin sadece seviye dl¢iimi icin veri girmesini degil, ayni zamanda yanlis ekolari ayirir.

1.4. Etiket Bilgisi :

. L Onaylanmig
— Uretici Markasi Uriin Ismi Kurulus Isareti
Uriin T T T
Etiketi ‘ S_ 1
en\:m
Sensors [H[ C E
TDR RADAR LEVEL TRANSMITTER
Model \ Topraklama
Besleme "~ Type: EGW 205-500-0-0010-19-702:066-001-00/0 L
Cikis -Power Supply : 24VDC + %10 Etiketi
T ——rOutput : 4-20 mA Two wires + HART
Caligma Sicakhgl < Process Temp. (40 °C...(+)200 °C
LT (Ambient) £ (-)20 °C...(+)60 °C
Ortam Kosullan ;/Mech. Conn. / Lenght (mm) : 1 1/2'BSP /500
Mekanik Baglanti SN.  IE18040002-0001
Uzunluk /
Seri No MADE IN TURKIYE www.ensim.com.tr
|

l

Uretici Web Sitesi  Uyari Sembolleri



1.5. Ozellikler ve Malzeme Bilgisi :

— > Kapak Setiskuru
©—> Kapak Contasi
e _ . Gosterge

Elektronik
Urin Tapa
Etiketi 7
Kablo Rekoru
Topraklama/ )
Etiketi Govde
Topraklama y ?;lgklann
Klemensi = ekoru

—— > Prob

1.6. Muhafaza :

ENERJI VARKEN KAPAGI AGMAYINIZ
CALISIRKEN KAPALI TUTUNUZ

Kablo Rekoru
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Topraklama Terminali
(Maks.1,5 mm?)
Tavsiye edilen kablo (5x1,5 mm?)

Tapa

Teknik Ozellikleri:

Olgiilecek Malzeme
Olgii Sahasi

Ayar Mendst Dili
Hassasiyet
Tekrarlanabilirlik
Gozanarluk
Calisma Basinci
Calisma Sicaklg
Ortam Sicaklig
Frekans

Dielektrik Sabiti (€ )
Yanitiama Suresi
Ornekleme Frekansi
Glig Tuketimi
Besleme Voltaji
Cikis Sinyali

Hata Sinyali

Maks. Yk Direnci
Soniimleme Zamani
Muhafaza Malzemesi
Baglanti ve Prob
Malzemesi
izolasyon Malzemesi

Gosterge ve Ayarlama

Kablo Girisi
Elektrik Baglantisi
Koruma Sinffi
Agirlik

Alliminyum Muhafaza

(Uygun kablo ¢api : @ 6-12mm)

Sivi, Kati Partikilli Malzeme, Agresif Sivilar
32 mt. Halatl Prob
6 mt. Cubuklu Prob
4 mt. Koaksiyel Prob
ingilizce
£3mm
+1,5mm
1 mm
(-)1...(+)40bar , Ops. Maks. 100bar
(-)40...(+)200°C , Ops. Maks. 450°C
(-)20...(+)60°C
106 MHz - 1,8 GHz
Min. 1,4 (5 farkli aralikta secilebilir)
<2sn
16 Hz
<0,5W
15...36 VDC iki telli versiyon (Coziintirliik 1,6 mikron A)
4-20mA ki telli + HART
20,5mA, 22mA , 3,9 mA (Ayarlanabilir)
500 W
0..90 sn.
Aliminyum Enjeksiyon AISi2Fe Siyah (RAL9005)/ Plastic (PP)
304 Pas. Celik (Std.) , Ops. 316 Pas. Celik

PTFE (Std.) , Ops. PEEK, Seramik
LCD Gosterge

M20 x 1,5 mm

Klemens

IP66 (EN60529)

EGW 205, (L=1000mm igin) ... kg

Rutubet Gegirmez

Rutubetli ve nemli alanlarda kablo rakorlari
tamamen sikili olmali, belli araliklarla
degistirilmeli ayrica zamanla olugabilecek
deformasyonlar karsisinda sensor govdesi
icine su sizintisini énlemek amaciyla rakor
girisinde kablo asagi dogru egilimli pozisyonda

birakiimalidir.
B21x
702 B21x | Alliminyum IP 66 (-) 40...(+) 200 140 x 104
103 B20p | Plastik (PP) IP 66 (-) 40...(+) 150 132 x 104



1.7. Hedef Grubu
Bu kullanim kilavuzu kalifiye teknik personel icin hazirlanmistir.

1.8. Giivenlik Notlan
AE: Eﬂ Asagidaki notlar operatdr ve gevresinde olusabilecek tehlikelerden kaginmak igin
dikkate alinmalidir.

Bu cihazin kurulumu, kullanimi ve bakimi yalnizca kullanim kilavuzunu okumus ve is glivenligi konusunda bilgili kisilerce yapilmalidir!
Is giivenligi, kaza 6nleme yonetmelikleri ve ulusal kurulum standartlarina uyulmalidir.

Uriin yalnizca belirtilen spesifikasyonlar dahilinde kullaniimalidir!

Cihazl yalnizca basing olmadiginda monte edebilirsiniz!

1.9. Paketin igerigi

Lutfen asagida listelenmis tiim icerigi teslim almis olup olmadidiniza bakiniz ve sipariginizdeki kriterlere uygunlugunu
kontrol ediniz.

* Kilavuzlu Radar Tip Seviye Transmitteri

* Bu kullanim kilavuzu

2.1. Genel Notlar

Cihazin kurulumu sadece yetkili personel tarafindan yapilmalidir. e "

Kurulum esnasinda cihaza kuvvet uygulamayiniz! ‘ By-Pass Tiipii
Kilavuzlu Radar Tip Seviye Transmitterini dnerilenden daha biyiik basing da kullanmayiniz.

Cihazin kontak ayarinin hassas oldugunu unutmayiniz, dikkatlice tasiyiniz ve hasar almasini dnleyiniz.
Manyetik zerreciklerin olmadigi garanti edilmelidir.

Malzeme : 304 / 316 Pas. celik
Kaynakli imalat

2.2. Genel Kurulum Asamalari Cd

* Kilavuzlu Radar Tip Seviye Transmitterini kutudan dikkatlice gikariniz
* Contanin akigkana uygun olup olmadigini kontrol ediniz. Eger uygun degilse imalatci ile temasa geginiz.
*Daha sonra tasarimin yapisina gére asagida verilen agiklamalari uygulayiniz.

2.3. Ozel Notlar
* Latfen kurulum sonrasinda saftinda mekanik bir gerilme olmadigindan emin olun. Bdyle bir durum karakteristik egride kaymaya yol agacaktir.
* Kilavuzlu Radar Tip Seviye Transmitteri hatta tam dikey konumda  yerlestirilmelidir.
* Cihaz aglk havada monte edildiyse ve yildirnm ya da asiri basing tehlikesi varsa, besleme kabini ile cihaz arasina
etkin sekilde boyutlandiriimis asiri basing korumasi yerlestiriimesini tavsiye ederiz.
* [sletme sartlarinda Seviye Transmitteri akiskanin durumuna gére sicak durumda olabilir , bu durumda transmittere dokunmayiniz
teniniz zarar gorebilir.
2.4. Mekanik Baglantilar igin Kurulum
* Sizdirmazlik igin uygun O-Ring veya conta kullaniniz. !
* Yiizeyinin temiz ve piirlizsiiz oldugundan emin olunuz.
* Cihazi elle monte ediniz.
* Anahtar sekilde gosterildigi gibi sikiniz.
(Pas.Modeller igin. Maks. 20 Nm )

)

1 ‘
\

2.5. Aparatlar

Koruma Kilifi: Sogutucu :

0

o
Malzeme : 304 Pas. gelik Malzeme : 304 Pas. Celik Ty I
Kaynakli imalat Kaynakli imalat -
Acilip - Kapanir Mentegeli 7 EGW 208 haric tim modellere uygulanabilir.
Dis sartlara kars salteri 4 Proses sicakligi maks. 250 °C igin

korumak igin.



2.6. Montaj Gereksinimleri

Kurulum esnasinda tank bosken hatali eko tespiti yapilmali ve hatali eko olusturan yiizeyler sensér tarafindan kayit
altina alinmalidir. Bu sayede sensor bu noktalari seviye olarak algilamaz ve élgiim saglikli olarak devam eder.Silo veya
tank Uizerinden yapilan dolumlarda tanka giren Griiniin, sensorln sinyal hatti lizerinden gegmemesine 6zen
gosteriimelidir.

Sensorlerin 6lcemedidi ve antenin hemen altinda 61U bolge olarak bilinen ve sensériine gére 5 cm’yi gegmeyen kor alan

bulunur. Dolum esnasinda Urlnin, sensdriin 6l bolgesinin Uzerine gegmemesi dnemlidir. bu durumda sensor hata verir
veya 0lglim degerleri sabit kalabilir.

A : Min. Olii Bélge ;
. ; e--> 4.20mA/0.10V/1-5V/.
B : Maks.Olii Bolge '
. : ----» R1/R2/R3/R4
C : Maks. Seviye - Min. Olgiim Mesafesi . >
D : Min. Seviye - Maks. Olgiim Mesafesi ' - RS485 ----»
) PC
E : Referans Diizlem
A B C D E —'"g
Min 50mm
%100
2
3
£
3
O
ﬂl
%0

Olgiim tavan seviyesi, dis sizdirmazlik seviyesi veya alt flans ug yiizeyidir.

+ Sivi veya kati seviyesi doldugunda, 6lli bolgeyi dogru sekilde girin aksi takdirde cihaz seviyeyi etkili bir sekilde 6lcemez.
v X X

Montaj Yeri Segimi

K1 (mm) igin;

Duiz metal duvar > 50mm
Plastik duvar > 300mm
Duz duvar > 500mm

K2 (mm) igin;

Halat Prob > 150 mm
GCubuk Prob > 10 mm
Koaksiyel Prob > 10 mm
K3 (mm) igin;

Mangon ise min. 100mm
L=3mt'den fazla ise
destek gerekebilir.




'. Montaj Yeri Segimi
g

Giivenli Gubuk Prob Giivenli Halath Prob Giivenli Koaksiyel Prob
Prob uzunlugu 3m’'den fazla oldugunda, Halatl probun sallanmasini nlemek igin Koaksiyel probun sallanmasini énlemek icin
destek gereklidir. probu dis tiip ile sabitleyebilirsiniz. probu dis tip ile sabitleyebilirsiniz.

Ancak kuvvetli dalgali kosullarda prob
ucu dzel cihaz ile tank dibine sabitlenmelidir.

Metal olmayan hazne montaji

1 Metal levha veya metal flang

i @ 2 Metal olmayan kap duvari. (Plastik, cam veya ahsap)

" W @ Olgiimiin giivenilirligini saglamak igin kilavuz radar seviye |
transmitteri proses baglantisinda metal yiizey gerekdirir.

Plastik kap veya cam kap gibi metalik olmayan bir kaba

monte edildiginde, flans kullanin ve proses

baglantisinin altina bir metal levha yerlestirin.

Plakanin proses baglantisiyla dogrudan temas ettiginden emin olun.

@ Uzatma Cubugu veya
Halat
@ Sinir Halkasi
Huni Tipi Flang Biiyiik Capli Baslk Uzatma Gubugu ve Sinir Halkasi
Baslik ytiksekligi 200 mm’den fazla 1- Yardimel sinyal levhasi Uzun montajli baslik icin,
oldugunda tank duvari dl¢iimi 100 ila 150 gapinda probu veya halat antenini
etkileyecektir. Etkiyi azaltmak igin 2- Yardimci sinyal levhasi tankin icine gikacak sekilde
metal huni tipi flans kullanin. 3-Montaj bashgi yuzi ile uzatmali ve sallanmayi énlemek
yardimcl levha yUzl ayni icin sabitleyiniz.

hizada olmalidir.



Kilavuz radar seviye transmitteri tiip onerisi:

Gemi kurulumu ve tirbtlans etkisi olan kosullar igin sensor, kilavuz tiipG ile monte edilmelidir.
Malzeme metal olmalidir.

Sabit cap

Sensor Uzerinde kutuplagmayi isaretleyin.

Kilavuzu tiip ¢api anten gapindan daha biyik olmalidir.

Koaksitel tiip ile kilavuz radar seviye transmitteri tiptiniin i¢ ¢api arasindaki gap farki olabildigince kligktiir.
Muimkiin oldugunca plriizstiz ve yarikla ayni eksende kaynak dikisi yapin.

Yarik genisligi veya delik gapi 5 mm'ye esit veya daha kiigiktir, purizstzdur.

Uzunluk ve sayinin élglim tzerinde etkisi yoktur.

Sensorlin anten gapi borunun i¢ ¢capina uygun olmalidir.

Kilavuz dalga tliptiniin i¢ duvari diiz olmali ve kaynak dikisi olmamalidir.

Sensor sadece tliplin i¢ seviyesini 6lctigu icin dalga kilavuzu tipl istenen seviyeye inmelidir.

Disli Baglanti Montaji
Mangon uzunlupu 100 mm’den az olmamalidir.
Manson i¢ ¢api minimum R 1 1/2” olmalidir.

Tekne kurulumu ve tirbilans etkisi olan kosullar igin senséri dalga kilavuzu tipu ile monte edebilirsiniz.
En iyi él¢lim igin, antenin capi dalga kilavuzu tlipnln ¢apina yakin olmalidir.

Dalga kilavuzu nasil olmalidir ?

-Malzeme metal olmalidir.

-Cap sabit olmalidir.

-Sensor lizerinde kutuplagsmayi isaretlenmelidir.

-Dalga kilavuzu tiip ¢api anten gapindan daha biyik olmalidir.

- Radar anten dis ¢api ile dalga kilavuzu tipiinin i¢ capi arasindaki ¢ap farki olabildigince kuglk olmalidir.

-Kaynak noktas! olabilidigince puriizsiiz ve ayni eksen (izerinde olmalidir.

-Kanal genisligi veya 5 mm'ye esit veya daha kiiglik delik ¢api, ¢apaksiz. Uzunluk ve sayinin 6lgiim
lizerinde etkisi yoktur.

-Sensdriin anten gapi borunun i¢ ¢capina uygun olmalidir.
-Kilavuz dalga tipUnin i¢ duvari diz olmali ve kaynak dikisi olmamalidir.

-Kilavuz tlip uzunlugu, sensor anten uzunlugundan daha fazla olmamalidir.

Dalga kilavuzu tiipiine montaj

|




@8 mm gubuk anten

En iyi él¢lim igin, antenin ucu kabin en az 15 mm disina ¢ikmalidir.

Dogru

AN

[\

Karistirici Uygulamasi ;

Sensoriin seviye 6lglimil yapacag tank igerisinde karistiric bulunmasi
durumunda, sensoér dolum hattinin uzaginda ve sinyallerini engelleyen
karistiricidan miimkin oldugunca uzak bir noktaya montaji yapiimalidir.

Tank icerisindeki karistiricinin pervanelerinden yansiyan yanlis sinyaller
sensore ulagabilir ve sensoriin yanlis degerlendirme yapmasina neden
olabilir. Bu gibi durumlarda tank bog iken hatali sinyaller tespit edilmeli
ve hatall sinyal bastirma islemi uygulanmalidir. Bdylece sensérin
hatali sinyallerde yanlis Olgiim yapmasi engellenmis olur.

Montaj Yeri Segimi

Dogru : Senso6ri mimkin oldugunca dolum noktasinin uzagina
monte ediniz. Kullanim 6mri agisindan gerektiginde kar, yagmur,
guines ve benzeri etkenlerden uzak tutmak amagl koruyucu kullaniniz.

Yanlig : Sensorl dolum hatti lizerine yerlestirmeyin.
Sinyal hatti dlglilecek yiizeyi gormelidir.

By-Pass Uygulamasi

Sensorlin Olgiim yapacag tank igerisinde karistirici, merdiven,
tank guclendirme metalleri gibi zorlu fiziksel etmenlerin bulunmasi
durumunda By-Pass uygulamasi yapilmasi gerekir.
Bu sekilde dogru ve guvenilir élgim yapilmasi saglanir.

/\i‘b
Yanllg\t " Dogru




2.7. Elektrik Baglantisi

iki telli 4...20mA HART protokolii

Gl kaynag olarak 14...36V arasinda DC enerjiye ihtiyag vardir. Enerjiyi getiren kablonun dis ¢api 5...9mm arasinda,
en az iki telli ve gerektiginde elektromanyetik alanlardan korumak igin blendajli tip olmalidir. Ayni kablo (izerinden
4...20mA analog ¢ikis sinyali de alinir.

24 VDC Besleme

Yiikleme direnci diyagram (ki Telli versiyonu)

QYUk Kablo Direnci + HART Direnci + Yiikleme Direnci
1100
800 1 it
/Voltaj Limiti
HART
Yiikii
250 2 2
L AL B e e e S N N N Besleme Voltaji
14 15 18 19 22 24 26 28 30 32 34 36

A R R
3 Direng 250 () Giig Kaynagi
% °~| 24vDC
=

HART
El Kalibratorii

HART lletigim, El Terminali ile



2.8. Gosterge ve Ayar Modiilii

- Bir sonraki iist meniye geri dén
ESC| - Ana meniiye geri don
- Grafik ekranina ge¢

- Ana mendye giris yap

oK| - Secili menuye giris yap
- Degerleri kaydet

- Parametreyi Diizenle

Gosterge ve ayar modiiliiniin montaji i¢im;
1 Muhafaza kapagini sokin.
2 Gosterge ve ayar modiliini hedef konuma yerlestirin.

3 Muhafaza kapagini vidalayin.

10

- Mentiler arasinda gegis yap

- Degeri degistir, degerler arasi gegis yap

- Dalga kenarini biiyiit logosunu sola hareket ettirin.
- Sayilari / Degerleri degistir.

- Mentiler arasinda gegis yap

- Degerler arasi gegis yap

- Dalga kenarini biy(t logosunu saga hareket ettirin.
- Basamaklar arasi gegis yap

2.9. Ayarlama Segenekleri

Radar Seviye Transmitter Gostergesi asagidaki ayarlama
medyasi ile ayarlanabilir:

a) Yerel gdsterge ve ayar modill ile

b) Tank tarafi monitéri

c) Ust monitdrde ayarlama yazilim

d) HART iletisim

e) ROSEMOUNT 375 / 475 (sadece hart ortak konumu igin)



2.10. Menii Yapisi ve islevi

Cihaz, parametre ayarlamasi yoluyla uygulama kosullarina uyarlanir. Parametreleme, bir ayar menist ile gerceklestirilir.

Ana mend, asagidaki islevlerle on bollime ayrilmistir:

» Quick Setup
Basic Setup
Display
System

A - HIZLI KURULUM (Quick Setup):
B - TEMEL KURULUM (Basic Setup) :
C - EKRAN (Display):

D -SISTEM (System):

E - DOGRUSALLASTIRMA (Linearization):

F - GUVENLIK (Security):
G - ILETiSIM (Communication):
H - TANI (Diagnosis):

| - SISTEM BILGISi (System Info):

Linearization System Info
Security Record Curve
Communication

Diagnosis

Radar sensor(, hizl kurulum ile saha kosullarinin cogu igin seviyeyi dogru sekilde dlgebilir.
Maksimum seviye, minimum seviye ve seviye onaylamayi ayarlayabilirsiniz.

Ayarlar, 6r. Séniimleme siiresi, Dielektrik sabiti, Maks. Olii bolge, Min. Olii bolge, Hiz degistirme,
Blyutme sureleri.

Avyarlar, 6r. Gosterge degeri, Birim, LCD kontrasti, Dil.

Avyarlar, or. Yanki karari, Mevcut kalibre, Mesafe kalibresi, Mesafe katsayis|, Haritalama ayari.
Avyarlar, or. Mesafe dogrusallik segimi, Mesafe dogrusallik diizenleme, Oran dogrusallik segimi,
Oran dogrusalligi diizenleme.

Ayarlar, 6r. Yanki kayip ayari, Atlama islemi, Akim ¢ikisi, Parametre korumasi.

Ayarlar, or. Adres Tipi

Bilgi, 6r. Mesafe kaydi, Yeniden baglatma sayisi.

Bilgi, 6r. Uretim tarihi, Seri numarasi, Parga numarasi, Versiyon numarasi.

J - YANKI EGRISi KAYITLARI (Record Curve): Bilgi, r. Yanki egrisi, Olgiim egrisi.

A~ HIZLI KURULUM (Quick Setup):

1 - "Hizl kurulum" men( 6gesini segin ve “OK” ile onaylayin.
"Min. % 0,00” Mesafe degerini degistirmek icin “OK” tusuna basin,

degerleri degistirmek icin yon tuslarini

ﬁ kullanin.

Min. ve Maks. Seviye Ayari

Min. 0.00%

20.000 m m

Min.  0.00%

Bos tank icin uygun mesafe degerini m cinsinden girin.

(6rn. Sensdrden tank tabanina olan mesafe)

Belirlenen degeri “OK” ile onaylayin.

2- @ isareti ile Maks. Seyive ayari menisine gegin.
"Max. % 100,00” Mesafe degerini degistirmek igin “OK” tusuna basin,

degerleri degistirmek icin yon tuslarini
Belirlenen degeri “OK” ile onaylayin.

Dolu tank igin m cinsinden uygun mesafe degerini girin.

Bj

Max. 100%

0.0000 m £ﬁ

Maz. 100.00%

kullanin.

Iﬂ

Maks. Seviye anten kisminin en ug noktasindan tank max seviyesine
kadar olan mesafedir. Min seviye mesafesinden daha fazla olamaz.

3- @ ile kablo uzunlugu meniistinii secin. “OK” ile onaylayin.
0.1000~32.000m arasinda deger ayarlanabilir. Ayarlanan degeri “OK” ile kaydedin.

A - HIZLI KURULUM (Quick Setup):

1- “Hizli Kurulum” meni 6gesini segin ve “OK” ile onaylayin.
“Seviye Onayla”yi secin ve “OK” ile onaylayin.
Yanki egilimi asagidaki gibi gorlntlilenecektir:

Cable Lenght :

20.000m

Seviye Onayi

V1.05 16.67 6.5
33 j j j

o8 oot
Level Confirm

0.00 L LA

00

.00

1



2-“OK” tusuna basin, meni asagidaki gibidir:
Xyakinlastir: Daha iyi gézlem icin X diizlemini genisletin.
Y yakinlastir: Daha iyi gézlem igin Y diizlemini genisletin.
Yakinlastirma yok: Diizlemleri eski haline getirin.

Ayar araligi: Goriintiilenen araligi ayarlamak igin
“Baslangig, Bitis, Onay” noktalarini segebilirsiniz.

B - TEMEL KURULUM (Basic Setup) :

1- “Temel Kurulum” meni 6gesini segin ve “OK” ile onaylayin

2- “Soniim Siiresi” meniisii gosterilir. imlegten degere atlamak igin “OK” tusuna
basin. 0 ~ 99S arasinda uygun degeri ayarlayabilirsiniz. Degeri “OK” ile kaydedin.

Olgiim degerlerinin degiskenlik araligini belirlemek igin kullanilir.
Dalgalanma olan tanklarda stre ylksek tutulabilir.

3-@ ile “Dielektrik Sabiti,” men(istine gegis yapin “OK” ile onaylayin.
Olgilen sivi veya katiya uygun olarak "Dielektrik Sabiti" icin uygun deger
araligini segin. “OK” ile kaydedin.

Alti segenek vardir: >7, , ,1.9~2.5, ,

4-@ ile “Maks. Olii Bolge” meniisiine gegis yapin “OK’
ile onaylayin. Uygulamaya gére uygun degeri girin.
“OK” ile onaylayin.

5- ile “Min. Olii Bdlge” meniisiine gegis yapin “OK” ile onaylayin.
Uygun degeri ayarlayin.

6- @ ile “Hiz Degistir” mentisiine gegis yapin “OK” ile onaylayin.
Uygulamaya gore uygun degeri ayarlayin. “OK” ile onaylayin.
Seviye dolum hizina gdre uygun degeri girin. “OK” ile kaydedin.

7- @ ile “Buyutme katsayisi” menustine gegis yapin “OK” ile onaylayin.
0 ile 80 arasinda deger segip kaydedin. 15 standart degerdir.

12

» X zoom in
Y zoom in
No zoom in
Display range

» Min. dead zone
Max. dead zone

Quick setup

» Basic Setup

Display
System

Damping Time :

0.58

Dielectric Constant:

254

Max Dead Zone:

0.0000m

Min. Dead Zone:

25.000m

Change Speed :

0.4000m/s

Magnification Times:

15




C - EKRAN (Display):

1- “Gosterge” menuistinii segin ve “OK” ile onaylayin Quick setup
- Usiuind segin v i In.
g ¢ viey Basic Setup
» Display
System
2- “Gosterge icerigi”(Display Content) igerisinden ekranda gériilecek
degerleri segebilirsiniz. “OK” ile giris yapin. s N
Seviye(Level),Akim(Current),Mesafe(Distance),Yiizde(Percent) Display Value : Display Unit :
ve Haritalama(Mapping) seceneklerinden birini segerek “OK” ile onaylayin.
3 @tugu ile “Gésterge Birimi"(Display Unit) meniisiinii secin ve “OK’ Level Meter
ile giris yapin. Bu alanda “Seviye” ve “Mesafe” igin birim segimi yapilmaktadir. N
@ﬁ yon tuglari ile se¢im yapin “OK” ile onaylayin. (
LCD Contrast: Language:
4- @ tusu ile “Ekran Parlakhigi”(LCD Contrast) men(siinu segin ve . .
o ) ) Do you adjust? English
“OK” ile giris yapin. @ﬁ tuslari ile ayarlamayi yapin. “OK” ile onaylayin.
5- @ tusu ile “Dil’(Language) menistinii segin ve “OK” ile onaylayin. ~ 7
Sadece “ingilizce” olarak mevcuttur.
D -SISTEM (System): Yanki Segimi (Echo Judge)
T » T . ( N
1- @tusu ile “Sistem” (System) meniistinii segin ve Quick setup » Echo Judge » Mapping Adjust
“OK” ile onaylayin. Alt mendiye girin ve Basic Setup Current Calibr
“Yanki Segimi”(Wave Logic) menUsiini segin ve Display Distance Calibr
“OK’ile onaylayin. > System Distance Coeff
- J
2. En biyiik degeri okumak igin “ BlyUk” (Largest (Std.) secenigini segin. ( Logic Select
Ortamda olusan yanlis yankilari gormemek icin bu segilmelidir. Largest
ilk okunan yanki degerini gérmek igin “On” (First) segenegini segin. Foremost
“OK’ ile onaviavin Sucession
ié onayiayin. Resolution
*Diger segenekler sadece liretici igindir. ~ g
4 N\
4- @ ile “Ustiinliik’e girin, “OK” ile onaylayin. iki yanki arasinda ki mesafeyi Spena
arttirmak veya azaltmak i¢in degeri -3 ~ +3 arasinda ayarlayin. 0.08oov
“OK” ile degeri kaydedin.
- J
4 N\
Comfirm Time
5- | | ile “Zaman Onaylamaya girin, “OK” ile onaylayin. Degeri 0~90,000
arasinda ayarlayin. “OK” ile degeri kaydedin. Sensorin olgtigi veriyi 10.000s
kararlastirma stresini etkilemektedir.
o J
N
Min. Resolution
6- @ile “Min. Cozlintrlik’e girin, “OK” ile onaylayin. Degeri 0~2 arasinda ayarlayin.
“OK’ ile degeri kaydedin. 0.2000V
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D -SISTEM (System):

Akim Kalibrasyonu

1- “Mevcut Kalibrasyon”u segin ve “OK” "a basin. Alt ment asagidaki gibidir: e TpEE U

4mA —> 4.0000mA
18mA —>18.0000mA
Calibration Comfirm

2- Uygun akimi segin ve degeri saha durumuna gore ayarlayin.

» Setup out: [.0000mA
Secimi “OK” ile kaydedin.

4mA —> 4.0000mA
18mA —>18.0000mA
Calibration Comfirm

» Setup out: 0.0000mA
HAmA —> 4.0000mA
18mA —>18.0000mA

Calibration Comfirm
3-@ ile “Kalibrasyon Onayi’na girin, “OK” ile onaylayin. Yukaridaki ayar kaydedilecektir.

D -SISTEM (System):

Mesafe Kalibrasyonu

1- “Mesafe Kalibrasyonu’nu segin ve “OK” tusuna basin alt men(ist asagidaki gibidir. Reality Measure > Reality Measure
2- Uygun mesafeyi segin ve degeri saha durumuna gore ayarlayin. » 1:0.0000m—>0.0000m 1:0.0800m—0.0000m
Degeri “OK” ile kaydedin 2:0.0000m—>0.0000m 2:0.0000m—>0.0000m

3- @ ile "Kalibre Mesafesini" girin, “OK” ile onaylayin. diizenleme kaydedilecektir|  Calibr Distance

Calibr Distance
D -SISTEM (System):

Mesafe Katsayisi

1 - “Mesafe Katsayisi’ni segin ve “OK” a basin, alt menii asagidaki gibidir. > Zero :0.0000m

Ratio : 1.0000
2- Uygun mesafeyi segin ve dederi saha durumuna gére ayarlayin.
Secimi “OK” ile kaydedin.

» Zero :[8.0000m
Ratio : 1.0000

D -SISTEM (System):

Haritalama Kat Sayisi

» Max. Mapp : 0.0000m
1- “Haritalama Ayari’ni segin ve “OK” a basin, alt men(i asagidaki gibidir.

» Max. Mapp :[£.0000m
Min. Mapp : 0.0000m

Min. Mapp : 0.0000m

2- Uygun degeri secin ve degeri saha durumuna gére ayarlayin. Segimi “OK” ile kaydedin.

E - DOGRUSALLASTIRMA (Linearization):

4 N\ 4 N\
» Linearization Dist linearity select ?
. y . . Yi
1- “OK” ile “Dogrusallastirma’ya girin. Alan durumuna gore evet Securty o es
I Communication
veya hayiri segebilirsiniz. . }
Diagnosis
J - J
4 N\ 4 N\
Dist linearity select ? Dist linearity select ?
o . " o Yes
2- “Mesafe linerite kalibrasyonu”nu aktif etmek icin “Evet’olarak segilmelidir.
- J - J
14




3-@ ile “Mesafe Dogrusallik Diizenleme”sine girin, “OK” ile onaylayn.

“Ekle” (Add) ile yeni ayar olusturun.

4- Degeri ayarlayin ve ardindan “OK” ile kaydedin.

5-@ ile “Yiizdesel Dogrusallik Diizenleme’sine girin, “OK” ile onaylayin.

“Ekle” (Add) ile yeni ayar olusturun.

6—@ ile “Mesafe Dogrusalligi Seg-Degistir’e girin,

Dist linearity edit ?
Add

A

Dist linearity select ?
Add

A

p
Reality ~ Measure

01:1.0000m —>0.0000mA

p
Reality ~ Measure
01 : .0000m — 0.0000mA

Ratio linearity edit?
Add

Reality ~ Measure
01 : f.0000% —> 0.0000%

“OK” ile onaylayin. Degeri degistirin ve Dist linearity select ?

“OK” ile kaydedin. Ayrica dogrusal segimi

“Sil” (Delete) ile silebilirsiniz.

»00:
0.0000% —> 0.0000%

Dist linearity select ?

F - GUVENLIK (Security):

1-“OK” ile “Glivenlik” menisune girin, alt menl asagidaki gibidir.

Yanki Kaybi Caligtirma

» Echo lost operate
Jump operate
Current output
Parameter protect

2-"OK” ile “Yanki Kayip Ayari’na girin.
“Yanki Kayip Ayari” igin

“Bekle, Alarm” segebilirsiniz.

Diger segenekler Uretici igindir.

Echo lost operate :
Hold

Echo lost operate :

A\

J

(o]}
Alarm

Trend
Appoint

3 - “Atama” (Appoint) segenegi kullanildiginda uygun mesafe degerini girin. Bu ayar ile belilenen mesafede sinya ¢ikisi alinir.

F - GUVENLIK (Security): Atlama Ayarlari
Echo Lost Setting
1- “OK” ile “Atlama Ayar” menusune girin. » Jump operate
Current output
Parameter protect
4 N\ 4
Jump Way : Jump Way :
Wait [ Wait |
2- “Atlama Modu” igin “Bekle, Yonlendir,
Yonel, Atama”yi secebilirsiniz.
Jump Distance : Waiting Time : Jump Speed :
3- Istenilen modu segtikten sonra, saha
. o 0.0600m 60.000s 0.5000m/s
sartina gore uygun degerleri girin.

Secimi “OK” ile kaydedin.
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F - GUVENLIK (Security):

1- “OK” ile “Akim Cikisi’na girin.

Akim Cikig

Echo Lost Setting
Jump operate

» Current output
Parameter protect

Current Direction Current Direction
2- “Mevcut Y6n” igin “4-20mA or 20-4mA” 4-20mA 4-20mA
segehilirsiniz. 20-4mA
3-@ ile “Alarm Gikisi"na girin, “OK” ile onaylayin. Alarm Output: Alarm Output:
Dort secenek vardir. “Tut, 22mA, 20.5mA, 3.5mA Hold
Saha kosullarina gére uygun olani segebilirsiniz.

4-@ ile “Yeniden bagslatma akimi’na girin, “OK” ile onaylayin.
Dért segenek vardir. “Tut, 22mA, 20.5mA, 3.5mA
Saha kosullarina gére uygun olani segebilirsiniz.

F - GUVENLIK (Security):

1-@ ile “Parametre Korumasi’na girin, “OK” ile onaylayin.

Kullanici gifresi kurabilirsiniz. Ardindan “OK” ile kaydedin.

2- @ ile “Parametre Yaz” a ve “Fabrika parametrelerine

donts”e girebilirsiniz.

3-@ ile “Parametre kayit” a ve “ Varsayilan parametreye

Boot Current

Parametre Korumasi

Echo Lost Setting
Jump operate
Current output

» Parameter protect

Set user password
00000

Write para to meter
00000

Resume factory para:
Resume?

Save factory para:

Resume default para:

00000 Resume?
dénus”e girebilirsiniz.
G - ILETiSIM (Communication):
1-“OK” ile “lletisim’e girin. “Adres” degerini HlieEtidi Address : 99 Address : €9
Securty > Type : Standard > Type : Standard
00~99 arasinda degistirin. CaieEten
Diagnosis

Z@ile “Tiire girin. letisim tipini “Standart”

veya “Tarama” olarak segebilirsiniz.

Address : 99
>Type :[SENRER

Address : 99
> Type [N




H - TANI (Diagnosis):

Linearization Distance record
1-“OK” ile “Tani"ya girin, Maks. Ve Min. de@erleri ayarlayabilirsiniz. Securty Maximum : 0.140 m
Communication Minimum :0.139 m
» Diagnosis
Reboot Count
00
00
| - SISTEM BILGISI (Information):
p
1- “OK" ile “Sistem Bilgisi"ne girin, cihaz » System info Date of manufature : Seraial number :
hakkindaki bilgiler gériinttlenecekir. Record Curve 00000000 0000000000
“Ureticinin tarihi, Seri numarasi, Event Manage
Parga numarasl, Striim numarasi’ni
-
kontrol edebilirsiniz.
p
Part number : Version number :
000000000000000 307.204
.
J - YANKI EGRISI KAYITLARI (Record Curve): Yanki Egri Kayd
Informati » Echo C > J h
1-*0K” ile “Egriyi Kaydet'e girin, niormation oo Line S L
e » Record Curve Del record
“Yank Egrisi’ni segin ,
. o , Event Manage Whole echo
Yanki Atlama’ya girin, egri gosterilecektir.
Del record
2- @ile “Kayd Sil” 6gesini segin. Yanki atiamayi silebilirsiniz.
Jump echo Jump echo
3- “OK” ile “TUm Yanki"ya girin. Tim yankiyi kontrol edebilir veya silebilirsiniz. Delrecord Delrecord
Whole echo Whole echo
» Del record » Delrecord OK
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2.11. Sorun Giderme Hata Kodu Muhtemel Neden
E040 Hardware error ( Elektronik Kart Hatasl )
E013 No echo curve  ( Yanki algilanamadi )
E022 Storage error  ( Depolama Hatas! )
E031 Ultra high ( Cok Yiksek Seviye)
E032 Ultra low ( Cok Duislk Seviye )
E0027 Active code wrong more than 1time  ( Yanlis kod )
E001 Ultra range ( Cok yiiksek 6lgtim aralidr )

2.12. Programlama Ornegi

Sensoriin menilerde ve alt mentlerde mevcut olan tiim ézelliklerini kontrol etmeden énce , 5 m. yilkseklikteki bir tank (izerinde yapilan
seviye dl¢liminln basit ama tam bir ayarini yapalim.

Bu 6rnek, sensorl programlamada dikkate alinmasi gereken

® © ® Reforans Cizgis kurulumun 6zelliklerini gosterir.
— e ——— 00 B Montaj bogaz ylksekligi (0,1 m)
A\ 0

A Toplam bos ytkseklik (5 m)
C Maks. ayar (0,2 m) (Genelde &li bolge)
D Min. ayar (4 m)

9.8m

Belirtildigi gibi, tankin yuksekligi (toplam) 5m’dir, fakat resimde de
gorildigi gibi 3 nolu 61l bdlgeden dolayi kullanilabilir ylksekligi
Lam 0% tamamiyla 6lgmek mimkin degildir. Ancak istenirse kolay
(mA) hesaplama agisindan tankin tam yuksekligi maks. doluluk olarak
sensore girilebilir. Bu durumda hig bir zaman
%100 deger alinamayacaktir, 6lu bolge asilirsa sensor hata verecekdir.

v 5m

Programlamaya baslamadan 6nce kullanicinin, uygulamanin asagidaki 6rnekteki gibi belirli parametre degerlerinesahip olmasi gerekir.

-Maksimum Tank Yiiksekligi A (m)
Bu deger referans ¢izgisi ile tankin en alt noktasi arasindaki mesafedir, bu érnekte 5.00 m'dir.

-Montaj Bogaz Yiiksekligi B (m)
Bu deger referans ¢izgisi ile tank i¢ tavani arasindaki mesafedir, bu drnekte 0.1 m'dir.

-Maksimum Doluluk C (20 mA)

Bu deder referans cizgisi ile maks. sivi yiksekligindeki mesafedir. Bu drnekte 0.2 m'dir. Diger bir deyisle 20 mA'in alinacagi %100 noktasidir.
Bu nokta sensortin dlii bélgesi iginde kalmamalidir. Eger sensériin 6lii bolgesi 0.3 m ise bu degeri 0.2 m olarak ayarlamayiniz.

-Minimum Doluluk D (4 mA)

Bu deger referans gizgisi ile min. sivi yiiksekligindeki mesafedir. Bu 6rnekte 0.4 m'dir. Diger bir deyisle 4 mA'in alinacagi % 0 noktasidir.
Tankin igindeki min. ve maks. noktalarini kullanici ve operasyonun sekli belirler. Tankin en alt noktasi % 0 segilebilecegi gibi tankin altinda
bir emniyet dolulugu birakilabilir. Béylece tam bosalmaya son 1 m. kala da % 0 ayarlanabilir. Bu nokta 4 mA’in alinacagi tank bos noktasidir.

Basit bir hesaplama maks. 6lgiim araligi hesaplanabilir.

- Bos tank yuksekligi = gergek yukseklik =5 m
- Bos deger = % 0 = 4 mA = Sivi ylizeyinden referans gizgisine 4m kala
- Dolu deger = % 100 = 20 mA = Sivi ylizeyinden referans ¢izgisine 0.2m kala

Bu degerlere gore 4 m - 0.2 m = 3.8 m olarak belirlenir. Yani hareketli dlgiim alani bu drnek igin 3.8 m'dir. Sensér referans gizgisinden asagiya
4 m bosluk gordigiinde 4.00 mA (% 0), 3.8 m sivi yiksekliginde ve referans cizgisine 0.2 m kaldiginda 20.00 mA (%100) ¢ikis verecektir.

Temel prensip her zaman sensér ile (rlin ylizeyi arasindaki bos mesafenin élgtilmesidir. Sinyal gdnderim ve geri alma zamanini esas alan
tim radar ultrasonik ve mikrodalga sensérler sadece sensdrden yilizeye olan boglugu 6lger. Seviye, hacim, agdirlik, yikseklik ve benzeri
diger 6lglim birimleri, mesafe dlgiimleri ve sensodriin programlanmasi esnasinda kaydedilen degerler (izerinden hesaplama yapilarek elde
edilir.
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2.13. Mekanik Olgiiler

Agresif Ortam igin (Maks. 450 °C)
EGW 204 EGW 205 EGW 202 EGW 203
- EGW 201 EGW 207 EGW 20S
l. — § -
i
T
R ()
3
N
H(—Gd i A
— -
T PFA
PFA/PTFE Kapli
Kapl
-
e =
ad ad
-
ad

BAGLANTI
R (mm)

EGW 204 R11/2” Maks. 32 mt.

EGW 205 R11/2” @8 Maks. 6 mt.

EGW 202 R11/2” @21 Maks. 2 mt.

EGW 203 R11/2” @38 Maks. 4 mt.

EGW 20S R2” @38 Maks. 4 mt.

EGW 201 R11/2 @10 Maks. 6 mt.

EGW 207 R11/2 @6 , 910 Maks. 32 mt.
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2.14. Siparig Sekli

Siparis Sekli : Kodlamada 6rnek modelleri dikkate alabilirsiniz!.

R11/2’ (Std.)..0010
R 2(Std.).......0012

DN 50 - PN 16...0504
DN 65 - PN 16...0505

DN 50 -PN 16...0505
DN 80 -PN 16...0507

DN 50 -PN40...0705
DN 80 -PN40...0707

DN 50 -150Ib...1005
DN 65 -150Ib...1006

DAIRY DN 100 - PN 16...0508 DN 100 - PN 40...0708 DN 80 -150lb...1007

CIKIS DN 100 - 150lb...1008

4-20 mA ik telli (Std.) + HART ..oooeseeereersen 19 (0722 X

MUHAFAZA

Plastik Muhafaza , B20p .........cccooueeemeeernneeeneeennnn. 103 Aliiminyum Muhafaza , B21X (Std.) ...c.cvvevrveevrneerirneeens 702
(072 I X

iZOLASYON MALZEMESI

PTFE oo 066 ST 111 S 070

PEEK eeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeesseseseesssesnssessis 068 (0722 IO X

ELEKTROD iZOLASYON MALZEMESI

YOK (SHA.).ooovrreeeeeeseeeeesesseeeessss e 0 = = 066
PFA oo eee e ee e eeeeeeseeeeeeeeeeees 087

BAGLANTI MALZEMESI

304 Paslanmaz CeliK.............ooecvrereerrinnerinecrennes 001 (07 X

316 Paslanmaz CeliK.............oocuvnereneernnerinecrennes 002

ELEKTRIK BAGLANTISI

KIBMENSi......ovveoeeeeeeeeeeeee e es e 00 (072 I X

OPSIYONEL

YOK ottt /10 SOGULUCU APAIAL........verieerceireeieeeiciesieeseeieseseenaes /H

BY - Pass TUD.......coooevvveeresesvemsesssseessssssseesssne IT (0722 /x

Koruma Kilifi - Tank Dist igin 304 Pas. Celik......./ K6

ORNEK

EGW 204-500-0-0010-19-702-066-001-00/0

Kilavuzlu Radar , L=500 mm, R 1 1/2”, 4-20 mA + HART , PTFE izolasyon

20

R L L LR e T e e
X n MODEL EGW
Standart Tip. ..o 2
n SERTIFIKA
YOK vttt 0 (EN10204-3-1) Malzeme Sertifikasyonu.............ccoeeeeeerenne. 1
n PROB TiPi (MAKSIMUM BOY)
Tek Prob - Koaksiyelli (Maks. 4 m.) @ 38................... 2 Tek Prob - Yiksek Sicaklik (Maks. 4 m.)........cooveorreerneeneeen. 6
Tek Prob - ince Koaksiyelli (Maks. 1m.), @21......3 Halat - ioleli (0...32 M)...oovvoerereerreeeeseesseseeeeeesessrssseeees 7
Halat - izolesiz (Maks. 32 M.)......cooooeeeccerrreeerreecrnee 4 Seramik izoleli Prob (Maks. 4 M.)........ccooveeeccerrreereessenerree S
Tek Prob - izolesiz (Maks. 6 M.)........cooooeeeivcvrecrrrre, 5 (072 X
n DALMA BOYU (mm) L
................................................................................ mm
B PROSES SICAKLIGI
(PTFE izolasyon ile) 200 °C............ccccccerccceerrrennn 0 (Peek izolasyon ile) 230 °C ..o 1
5 (Seramik Izolasyon ile) 450 °C ...............coeeermmmmreeessssssssess 2
n BAGLANTI
Rekor (ISO 228-1) Clamp (ISO 2852) ISO Flans (1092-1) ISO Flans (1092-1) ASA Flang (B16.5)



2.15. UYARILAR!!!
A — | —

Seviye tranmitterinin sorunsuz ¢aligmasi igin liitfen agagidaki hususlara dikkat ediniz.

'I
i

[

=

==

- =

: .|||h‘

7.
Kablodan tutarak gekmeyiniz, Manyetik alanlardan uzak tutunuz. Demir levhalar gibi manyetik malzemelerden
Aksi takdirde karakteristikleri Aksi takdirde karakteristikleri uzak tutunuz. Aksi takdirde karakteristikleri

etkilenebilir. etkilenebilir. etkilenebilir.

Vibrasyon kararsizliga sebep olabilir. Transmitterleri dliglirmeyiniz ve Enerjili iken muhafaza kapagini
darbelere maruz birakmayiniz. cikarmayiniz.
Aksi takdirde karakteristikleri
etkilenebilir.
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Kablonun buhar ile temasi yalitim Kablo baglanti noktalarini sivi seviyesi
problemini dogurabilir. altinda birakmayiniz, aksi takdirde yalitim

problemleri dogabilir.
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3. Hata Tesipi :

Ariza

Muhtemel sebep

Hata tespiti/diizeltme

Merkezi kontrol
odasinda normal
gorlntileme, cihazda
deger yok.

1.Ekran fisi dogru baglanmamig

2.Ekran arizall.

1.Fisi dogru sekilde

2.Ekrani degistirin.

Merkezi kontrol odasi
0’1 gosterir ve cihazda

1.Besleme gerilimi, Urlin etiketinde belirtilen degerle
eslesmiyor.

1. Kabloyu terminale tekrar baglayin.

(Sinyal cikisl yok)

yankiyi kapatiyor.
2.0rta seviye Maks. Olii Bdlgenin altindadir.

3.0rtam seviyesi Min. Olii Bolge iist seviyesinden
daha disik

4 Tanki bosaltin, tank koni seklindedir.
5. Ortamin Dielektik sabiti gok diisk.

6. Kati ortam olctillirken, anten ortam ylizeyine
dik degildir.

7. Antende birikme oluyor.

deger yoktur.
2.Kablo terminale dogru sekilde temas etmiyor. 2.Kutbu dizeltin.
3.Besleme geriliminin kutbu yanlis. 3.Fisi dogru sekilde baglayin.
Yanki yok 1.Yanlig yanki uygunsuz sekilde ayarlanmis ve gercek | 1. Ortamin gergek seviyesini kontrol edin ve

yanlig yanklyi uygun ayarlayin.
2.0rtam seviyesinde net bir yanki varsa Maks. Olii
degerini uygun bir sekilde azaltabilirsiniz.
Ortam seviyesinin yankisi net bir sekilde gérinm-
yorsa cihazi braket ile ylkseltebilir veya ortamin
akis seviyesini sinirlayabilirsiniz. Yanki kaybi ayarini
zorlama ¢ikig! olarak da ayarlayabilirsiniz.

3.Min. Olii Bélgeyi arttirin.

4. Yanki kaybini min. % 0 ve ¢ikisi 4mA olarak kurun
5. Cihazi ylksek enerjili model ile degistirin.

6. Anteni ortalama dik yapmak igin montaj agisini ayarlayin.

7. Anteni temizleyin.

Cikis degeri
anlik yikselme ve
dusUsler gortlmektedir.

1.Yanlis yanki ile kapsanmayan gurtiltl yankisi var

1.Yeni bir yanlis yanki ayarlayin ve antende birikme veya
disme olup olmadigini kontrol edin ve anteni temizleyin.

Cikis degeri diisiik seviye
gosterir ve kisa slrede
otomatik olarak geri gikar.

1.ikinci yanki uygunsuz montaj konumu nedeniyle
gercek ortam yankisindan daha yuksektir.

1.Ustiinligii ayarlayin veya montaj konumunu tank tepesinin
dairesel kemerinin merkezinden uzak tutmak icin ayarlayin.

HART iletisim galismiyor.

1.Iletisim direnci eksik veya yanlis takilmis.

2.lletisim kutusu HART moduna gegmedi.

3.lletisim kutusu yanlis baglanmis.

1.Iletisim direncini dogru sekilde kurun.

2.lletisim kutusunun segim anahtarini HART konumuna getirin.

3.lletisim kutusunu dogru bir sekilde baglayin.

Cihaz yanlis dlgiim
yapiyor.

Parametre yanlis ayarlanmis.

Parametreyi dogru ayarlayin.

Doldurma veya bosaltma
sirasinda 6lgtlen deger
asaguya atlar.

Goklu yankilar meveut.

Mimkiinse dalga kilavuz tlipt kullanin. Montaj konumunu
degistirin. Tankin ortasina monte etmeyin.
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Eger bir hata bulursaniz bu tabloyu kullanarak elimine etmeye galisiniz ya da tamir igin servis adresimize génderiniz.

A= = Cihazin tamiri yalnizca yetkili serviste yaptirimalidir !

4. Cihazin Sokilmesi :

Cihaz akis ve basing yokken sokiilmelidir!
5. Servis :

Cihaz bakim gerektirmemektedir. Arzu edilirse cihaz yumusak temizleme soliisyonlariyla temizlenebilir.
6. Yeniden Kalibrasyon :

Bu Kilavuz Radar Seviye Transmitterinin uzun sireli kullanim 6mri sirasinda 6lglim sahasinda kaymalar olabilir. Béyle bir durumunda, yeniden kalibrasyon
tavsiye edilir. Kalibrasyonu teknik elemaninizin yapabilecegi gibi , bize de gdnderebilirsiniz.

7. Tamir - imalati Adresi

Egder ortadan kaldirilamayan arizalar ortaya ¢ikarsa cihaz tamir igin bize génderilmelidir. Bundan once cihaz dikkatlice temizlenmeli ve kirilmayacak
sekilde paketlenmelidir. Ayrica cihazi gdnderirken arizayi anlatan detayl bir agiklamayi da eklemeniz gerekmektedir.

Eger cihaziniz zararll maddelerle temas ettiyse ek olarak dekontaminasyon raporu da gdnderilmelidir.Cihazin dekontaminasyon raporu olmamasi
ya da servis departmanimizin cihaza dair stiphelerinin olusmasi halinde kabul edilebilir bir rapor génderilene kadar tamir islemine baslanmayacaktir.

A":E Eger cihaz tehlikeli maddelerle temasa gegtiyse, arindirmak igin gerekli 6nlemler alinmalidir!

imalatg firma {invani ve adresi:

LONCA MAK. SAN. TiC. A.S. Ferhatpaga Mah. 37 Sok. No:78/A 34888 Atasehir - ISTANBUL / TURKIYE
Tel : +90 216 50 50 555 / E-Posta : lonca@ensim.com.tr  Web : www.ensim.com.tr

8. Elden Cikarma
Cihaz, Avrupa Talimatlari 2002/96/EC ve 2003/108/EC'e gére(atik elektrik ve elektronik aletler)
elden gikariimalidir. Atik elektrik ve elektronik ekipman evsel atiklara karistirimamalidir! E

_—
g

A\ll=/=[| Cihaz zararli maddelerle temas ettiyse elden ¢ikarmak icin 6zel dikkat g6sterilmelidir!

9. Garanti Sartlar :

Cihaz, teslim tarihinden sonra 24 ay boyunca yasal olarak garantilenmistir. Uygun olmayan kullanim, cihaza hasar verme ya da cihaz lizerinde
herhangi bir degisiklik yapma durumlarinda garanti talepleri kabul edilmemektedir.

10. lade Sartlari :

Malzemelerin iadesinde kullanici iade edilecek malzemenin hasar veya problemi, kot ¢alismasi veya farkli modifikasyonda calismasi ile ilgili
aclk bir listeyi cihazla beraber gondermelidir. Tehlikeli,agindiric veya toksit akigkanda kullanilan malzeme iade edilmesi gerekiyorsa bu durumda
kullanilan kisim gok dikkatli bir sekilde temizlenmelidir. Yani personelin givenligi saglanmalidir.

Butiin iade edilecek trlnler belirtmis oldugumuz firma adresimize génderilecektir.
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